
長年、皆様にご愛顧頂いておりますダイレクトドライブサーボ
アクチュエータ「ダイナサーブ」の高精度インデックス用ＤＤ
モータ「ＤＲ１Ｂー１５」のご紹介です。モータに回転テーブルを
搭載するだけで高速、高精度インデックステーブルの製作が
可能です。

※２

※１

※１・・・　ﾓｰﾀ、ﾄﾞﾗｲﾊﾞ、ﾓｰﾀ、ｴﾝｺｰﾀﾞ中継ｹｰﾌﾞﾙ（３ｍ、５ｍ、１０ｍ選択）付き。

※２・・・　中継ｹｰﾌﾞﾙ３ｍ付。キャンペーン限定機種の価格となります。

   横河電機株式会社 通信・計測事業部
    アドバンスト・ステージセンター営業部



■モータ部仕様
DR1B-008

Nm 8
rps 2.4
rps 2.0
P/rev 1015808
秒 ±45
秒 ± 3
kgm2 0.015

正 N 3.0×10
4

逆 N 1.0×10
4

Nm 200
正 mm/N 3.0×10

-6

逆 4.0×10
-6

rad/Nm 2.0×10
-6

μm 100
kg 6

モーメント荷重
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<外形図：DR1B-015>

<外形図：DR1B-008>

■型式

<ドライバ外形図>

■ドライバ部仕様

タイプ 手配形名 セット内訳　アイテム毎形名

DR1B-008G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-008N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-030

C1E-SC2-79Z-030

DR1B-008G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-008N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-050

C1E-SC2-79Z-050

DR1B-008G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-008N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-100

C1E-SC2-79Z-100

DR1B-015G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-015N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-030

C1E-SC2-79Z-030

DR1B-015G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-015N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-050

C1E-SC2-79Z-050

DR1B-015G-1C5A4G2-005-ZZ/CE

UR1BG3-015N-1KC-2SA-N/CN4

C1M-NC2-20Z-100

C1E-SC2-79Z-100
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DR1B-008 (09S0582、10mセット)

DR1B-015 (09S0583、3mセット)

DR1B-015 (09S0584、5mセット)

DR1B-015 (09S0585、10mセット)

DR1B-008 (09S0580、3mセット)

DR1B-008 (09S0581、5mセット)

単相ＡＣ１００～１１５Ｖ／ＡＣ２００～２３０Ｖ＋１０％－１５％、　５０／６０Ｈｚ　

最大消費電力　3.4ＫＶＡ

単相ＡＣ１００～１１５Ｖ／ＡＣ２００～２３０Ｖ＋１０％－１５％、　５０／６０Ｈｚ　

最大消費電力　４０ＶＡ

温度 ０～＋５０℃（動作時）／－２０～＋８５℃（保存時）

湿度 ２０～９０％ＲＨ　結露しないこと（動作時および保存時）

雰囲気 腐食性ガス、塵埃のないこと、海抜１０００ｍ以下のこと（ＣＥ設置条件）

取付 ウォールマウント

ファン DCファン内蔵

回生抵抗 内蔵

１００　Ｗ　×１９５　Ｈ　×２００　Ｄ　（ｍｍ）

２．５　ｋｇ

低電圧指令（自己宣言）　ＥＮ５０１７８　ＥＭＣ指令（自己宣言）　ＥＮ６１８００－３

ＥＮ５５０１１　ｃｌａｓｓＡ　ｇｒｏｕｐ１、ＵＬ５０８Ｃ

絶縁抵抗：１０ＭΩ以上（ＤＣ５００Ｗ）　絶縁耐圧：１５００ＶＡＣ　１分間

1,015,808　パルス／ｒｅｖ

通信方式　 調歩式、バイナリ通信

通信速度　 ３８４００ｂｐｓ

マルチチャネル（ｒｓ４８５） 子局最大１０局

位置指令パルス PULSE/SIGN、　UP/DOWN、　A-B

位置モニタパルス UP/DOWN、　A-B

接点入出力 入力１２点、出力６点（端子割付機能付き）

アナログ入力 速度、トルク・推力指令（基本仕様コード　インターフェース種類で”Ｔ”を選択）

トルク・推力制限、トルク・推力フィードフォワード

原点近傍信号、±オーバートラベル信号

積分－比例制御、　比例積分制御

比例制御、　比例積分制御

位置、速度、加速度

速度指令フィルタ、速度フィードバックフィルタ、位相遅れ補償フィルタ、ノッチフィルタ（２ch）

原点復帰動作、テスト動作、オートチューニング動作、位置決め動作、ジョグ移動

エンコーダ以上、過電圧、過電流、母線電圧低下、主電源遮断、過負荷、回生故障検出、速度過大

位置偏差過大、ハードオーバートラベル、ソフトオーバートラベル（直線座標時）

速度モニタ、電流指令、汎用アナログ２ｃｈ、汎用デジタル２ｃｈ

操作表示パネル（別売）、操作表示ペンダント（別売）、支援ツール

停電時（非常停止）、サーボ減速機能、ダイナミックブレーキ（基本仕様コード　基本構造で”-1B”または”-1L”を選択）他
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   横河電機株式会社 通信・計測事業部
      アドバンスト・ステージセンター営業部

http://www.yokogawa.co.jp/ddm/

【東京】　０４２２－５２－１２８３

【大阪】　０６－６３４１－１３５８

【九州】　０９２－２６２－０８３８

【お問い合わせ先】



長年、皆様にご愛顧頂いておりますダイレクトドライブサーボ
アクチュエータ「ダイナサーブ」に小型搬送ロボット用ＤＤモータ
「ＤＲ５Ｃシリーズ」が登場致しました。用途に応じたアームを
取り付けるだけで高速、高精度の単軸ロボットの製作が可能
です。

ＤＲ５Ｃシリーズ

小型ロボット

回転テーブル

※２

※１

※１・・・　ﾓｰﾀ、ﾄﾞﾗｲﾊﾞ、ﾓｰﾀ、ｴﾝｺｰﾀﾞ中継ｹｰﾌﾞﾙ（３ｍ、５ｍ、１０ｍ選択）付き。

※２・・・　中継ｹｰﾌﾞﾙ３ｍ付。キャンペーン限定機種の価格となります。

   横河電機株式会社 通信・計測事業部
    アドバンスト・ステージセンター営業部



単相ＡＣ１００～１１５Ｖ／ＡＣ２００～２３０Ｖ＋１０％－１５％、　５０／６０Ｈｚ　

最大消費電力　１．３ＫＶＡ

単相ＡＣ１００～１１５Ｖ／ＡＣ２００～２３０Ｖ＋１０％－１５％、　５０／６０Ｈｚ　

最大消費電力　４０ＶＡ

温度 ０～＋５０℃（動作時）／－２０～＋８５℃（保存時）

湿度 ２０～９０％ＲＨ　結露しないこと（動作時および保存時）

雰囲気 腐食性ガス、塵埃のないこと、海抜１０００ｍ以下のこと（ＣＥ設置条件）

取付 ウォールマウント

ファン なし

回生抵抗 外付け

６０　Ｗ　×１９５　Ｈ　×１５０　Ｄ　（ｍｍ）

１．２　ｋｇ

低電圧指令（自己宣言）　ＥＮ５０１７８　ＥＭＣ指令（自己宣言）　ＥＮ６１８００－３

ＥＮ５５０１１　ｃｌａｓｓＡ　ｇｒｏｕｐ１、ＵＬ５０８Ｃ

絶縁抵抗：１０ＭΩ以上（ＤＣ５００Ｗ）　絶縁耐圧：１５００ＶＡＣ　１分間

４２５９８４　パルス／ｒｅｖ

通信方式　 調歩式、バイナリ通信

通信速度　 ３８４００ｂｐｓ

マルチチャネル（ｒｓ４８５） 子局最大１０局

位置指令パルス PULSE/SIGN、　UP/DOWN、　A-B

位置モニタパルス UP/DOWN、　A-B

接点入出力 入力１２点、出力６点（端子割付機能付き）

アナログ入力 速度、トルク・推力指令（基本仕様コード　インターフェース種類で”Ｔ”を選択）

トルク・推力制限、トルク・推力フィードフォワード

原点近傍信号、±オーバートラベル信号

積分－比例制御、　比例積分制御

比例制御、　比例積分制御

位置、速度、加速度

速度指令フィルタ、速度フィードバックフィルタ、位相遅れ補償フィルタ、ノッチフィルタ（２ch）

原点復帰動作、テスト動作、オートチューニング動作、位置決め動作、ジョグ移動

エンコーダ以上、過電圧、過電流、母線電圧低下、主電源遮断、過負荷、回生故障検出、速度過大

位置偏差過大、ハードオーバートラベル、ソフトオーバートラベル（直線座標時）

速度モニタ、電流指令、汎用アナログ２ｃｈ、汎用デジタル２ｃｈ

操作表示パネル（別売）、操作表示ペンダント（別売）、支援ツール

停電時（非常停止）、サーボ減速機能、ダイナミックブレーキ（基本仕様コード　基本構造で”-1B”または”-1L”を選択）
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■モータ部仕様 ■ドライバ部仕様

■型式
タイプ 手配形名 形名

DR5C-005G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-005N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-030
C1E-SA2-79Z-030
DR5C-005G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-005N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-050
C1E-SA2-79Z-050
DR5C-005G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-005N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-100
C1E-SA2-79Z-100
DR5C-010G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-010N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-030
C1E-SA2-79Z-030
DR5C-010G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-010N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-050
C1E-SA2-79Z-050
DR5C-010G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-010N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-100
C1E-SA2-79Z-100
DR5C-015G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-015N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-030
C1E-SA2-79Z-030
DR5C-015G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-015N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-050
C1E-SA2-79Z-050
DR5C-015G-1B9A4G2-005-ZZ/CE
UR5CG3-015N-1AB-2SA-N/CN4
C1M-NA2-20Z-100
C1E-SA2-79Z-100

DR5C-010 (09S0589、3mセット)

DR5C-005 (09S0586、3mセット)

DR5C-005 (09S0587、5mセット)

DR5C-005 (09S0588、10mセット)

DR5C-010 (09S0591、10mセット)

DR5C-015 (09S0592、3mセット)

DR5C-015 (09S0594、10mセット)

DR5C-015 (09S0593、5mセット)

DR5C-010 (09S0590、5mセット)
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<モータ外形図> <ドライバ外形図>

   横河電機株式会社 通信・計測事業部
      アドバンスト・ステージセンター営業部

http://www.yokogawa.co.jp/ddm/

【東京】　０４２２－５２－１２８３

【大阪】　０６－６３４１－１３５８

【九州】　０９２－２６２－０８３８

【お問い合わせ先】


